
모터 정격파워

주행부

모터 정격전압
모터 정격전류
모터 정격회전속도
모터 정격토크
구동휠 속도비
구동휠 직경
구동휠 속도
구동휠 정격토크
구동휠 최대토크
구동휠 최대하중
제동토크
모터 엔코더 타입
엔코더 통신프로토콜
엔코더 1회전 펄스수
엔코더 회전수

모터 타입 영구자석 동기서보모터

모터 정격파워
모터 정격전압
모터 정격전류
모터 정격회전속도
모터 정격토크

모터 타입 영구자석 동기서보모터

조향부

감속기 속도비

최종 회전방향속도비
최대 회전방향속도
최대 회전방향각도
모터 엔코더 타입
엔코더 통신프로토콜
엔코더 1회전 펄스수
엔코더 회전수

최대 회전반경
휠 중량
브레이크 사양
브레이크 접선방식
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서보모터 드라이버 선택

주행모터용

조향모터용

근접스위치 NPN 상시개방 DC10-30V 출력회로
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주행모터 Connection조향모터 Connection

엔코더 컨넥터

권선 리드

플러그 번호

신호핀 정의

신호배열번호

모터 권선 소켓

엔코더 컨넥터
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